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2024 年度广东省科学技术奖公示表 

（自然科学奖、技术发明奖、科技进步奖、科技成果推广奖格式） 
 

学科、专业评审

组 
建筑交通与水利组 

项目名称 人车路协同混行交通规划与管控数智化关键技术及应用 

提名者 广东省公路学会 

主要完成单位 

单位 1 广东省交通规划设计研究院集团股份有限公司 

单位 2 哈尔滨工业大学（深圳） 

单位 3 深圳市规划国土发展研究中心 

单位 4 深圳榕亨实业集团有限公司 

单位 5 深圳市金溢科技股份有限公司 

单位 6 同济大学 

单位 7 清华大学深圳国际研究生院 

单位 8 华南理工大学 

单位 9 深圳市智慧交通研究院有限公司 

单位 10 广州市交通规划研究院有限公司 

主要完成人 

（职称、完成单

位、工作单位） 

1. 关金平 

（职称：教授 

工作单位：哈尔滨工业大学（深圳） 

完成单位：哈尔滨工业大学（深圳） 

主要贡献：作为本项目总负责人，主持项目规划设计与研发实践，对第一创新点作出

了突出贡献：突破了混行交通建模流程再造与“三重构”理论方法。提出了以人本需

求为中心的交通建模流程再造理论，创立重构流程（建模算法）、重构体验（仿真算

力）、重构运营（作业数据）“三重构”建模方法。发表 SCI 和中文核心期刊等论文

32 篇，出版专著 2 部，获得国际 PCT6 项，将理论方法应用于国家重大工程等。） 

2. 汪  超 

（职称：教授级高级工程师 

工作单位：广东省交通规划设计研究院集团股份有限公司 

完成单位：广东省交通规划设计研究院集团股份有限公司 

主要贡献：作为本项目技术负责人，负责项目技术方案规划设计与工程应用实践，对

第二创新点作出了突出贡献：创新交通全要素耦合与平台解耦技术。研发了人车路云

协同要素耦合解析与优化技术。主持编制了《广东省普通国省道智慧公路建设指南(试

行)》、《广东省智慧高速公路建设指南(2023 年版)》和《广东省智慧公路标准体系》

（2024 版），将云控基础平台解耦关键技术应用于交通运输部和广东省试点示范工

程等，贡献突出，成绩显著。） 

3. 关志超 

（职称：教授级高级工程师 

工作单位：深圳市智慧交通研究院有限公司 

完成单位：深圳市智慧交通研究院有限公司 

主要贡献：本项目仿真技术负责人，负责项目仿真算力与实证测评应用实践，对第三

创新点作出了突出贡献：实践可信仿真测评与数字孪生决策应用。建立了宏、中、微
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观一体模型产出交通行为、心理库存存量与出行活动耗时、出行费用、最小安全库存

等成本净效用最优方法。发表中文核心期刊论文 4
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行交通规划与管控基础与应用分层解耦、跨域共用的新范式，应用于住建、交通、工

信部和广东省试点示范工程等。） 

9. 张  凯 

（职称：副教授 

工作单位：清华大学深圳国际研究生院 

完成单位：清华大学深圳国际研究生院 

主要贡献：揭示有人与无人驾驶对混行交通出行行为、心理特征的认知机理，对第二

创新点作出了突出贡献：创建了人车路云新型耦合关系并对认知特性机理进行解析，

特别是对混行交通认知机理和行为规律、心理特性等人因工程要素建立关联，形成了

深度优化完善的人车路云协同耦合机理解析理论方法。发表中文核心期刊论文 5 篇，

国家授权发明专利 2 项，应用于住建、交通、工信部和广东省试点示范工程。） 

10. 胡斌杰 

（职称：教授 

工作单位：华南理工大学 

完成单位：华南理工大学 

主要贡献：混行交通规划与管控基础平台和应用平台分层解耦充分、跨域共用，对第

二创新点作出了突出贡献，研发了分析研判基础平台与应用平台分层解耦的典型特

征。发表 SCI 一区论文 5 篇。应用于住建、交通、工信部和广东省试点示范工程等。） 

11. 徐士伟 

（职称：教授级高级工程师 

工作单位：广州市交通规划研究院有限公司 

完成单位：广州市交通规划研究院有限公司 

主要贡献：建立系统平衡视角混行交通中、微观层级人车路云交互运动模型，对第二

创新点作出了突出贡献：构建了解析人车路云信息交互和协同管控特征及系统动态平

衡视角解析混行交通中、微观层级内在车辆交互运动关系与演化规律；用全样本轨迹

重构混行交通系统运行平衡安全约束，建立混行交通人车路云协同的交互运动模型。

发表中文核心期刊论文 6 篇，国家授权发明专利 3 项，应用于住建、交通、工信部和

广东省试点示范工程等。） 
12. 孙卫华 

（职称：高级工程师 

工作单位：广东省交通规划设计研究院集团股份有限公司 

完成单位：广东省交通规划设计研究院集团股份有限公司 

主要贡献：研发了混行交通规划与管控闭环仿真评估技术，创建城市与城市群交通路

网量化的交叉节点（卡口）、关键路段（公路）、全市域网络（省域）混行交通可信

仿真体系应用业态；实现人车路云协同宏、中、微观、在线仿真一体化，应用于住建、

交通、工信部和广东省试点示范工程等。 

13. 郭月利 

（职称：高级工程师 

工作单位：广东省交通规划设计研究院集团股份有限公司 

完成单位：广东省交通规划设计研究院集团股份有限公司 

主要贡献：用全样本轨迹重构混行交通系统运行平衡安全约束，建立混行交通人车路

云协同的交互运动模型，经在环、闭环再平衡过程，形成了跟驰、换道、超车、交叉

口通行等典型场景下协同安全优化方法，着眼于从有人驾驶 MV 到全域网联无人驾驶

CAV 混行交通 30-50 年长期共生阶段，实现数据与模型混合驱动的新型交通网络态势

演化建模，应用于住建、交通、工信部和广东省试点示范工程等。 

14. 梁志勇 

（职称：教授级高级工程师 

工作单位：广东省交通规划设计研究院集团股份有限公司 

完成单位：广东省交通规划设计研究院集团股份有限公司 
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著提高，干扰行为复现率达到 87%以上、平面轨迹覆盖率达到 91%以上、安全精度误

差从大于 30%减小到小于 15%以下，应用于住建、交通、工信部和广东省试点示范工

程等。） 


